
• Quality Assurance (QA)
最終的 最初 要求 Level 1 specifications  (次頁参照) 満

Survey中 Tile 済 Tile 要再観測 評価

最終 quality 評価

QA 3

• 第1 24-hr QA  ; IPAC 届 24時間以内 行
quick check 機械 具合 明 悪 確認(再観測 )

• 第2 Nightly Science QA  ; preliminary pipeline 通 詳細

• 2MASS全 処理後 pipeline 改善 Nightly Science QA  3 以上
final pipeline 再処理  Final Science QA 行

QA Level 1 specifications 満 程度(likelihood) 10点満点評価

点数 以下 診断

• 観測時 空 測光 質  我 見積

• 感度 sky background 安定度

• seeing 我 seeing 変動 見積

• 位置精度



Survey Level 1 Requirements



• Photometricity
calibration scan 6回 測光 平均 測光 安定性
最初 診断

calibration field 測光 点fit 2番目 (by eye!)

隣 scan 重 S/N > 20 明 星 等級 違
(by eye!) 下 図

以下 Final Science QA 詳細
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上記 診断 photometric quality factor; fct1=pfct1*pfct2*pfct3 計算

• pfct1 : calibration scan set 数 5以下 質 悪 考

5-6:pfct1=1.0, 4:pfct1=0.9, 3:pfct=0.8, 2 次 pfct2=pfct3=1.0
pfct=0.3 与 以外(non-photometric) pfct1=0.0

• pfct2 : calibration scan 6回 測定

分散 0.04等以下  : pfct2=1.0

分散 0.04等以上  : pfct2=2 - ((worst dispersion)/0.04 mag)

airmass > 1.5 大 分散 示 他 photometric pcft2 格
下

• pfct3 : 重 部分 同 星 等級差

peak-to-peak 0.05等以下 : pfct3=1.0

0.050-0.075等 : pfct3=0.7

0.075-0.100等 : pfct3=0.4

0.100等以上 : pfct3=0.0

重 部分 後述 backgound level 雲 存在
指標



• 他 photometricity

PSF σ PSF magnitude 関数 計算 ^2 magnitude

detector上 位置 関数 計算

PSF  aperture 測光 差 magnitude detector上 位置 関数
計算 明 星 暗 星 違

R1 aperture magnitude  R2-R1 PSF-fit magnitude 差



• Sensitivity/Backgrounds (Airglow)/Meteor Blanking
photometric sensitivity parameter (PSP) scan 計算

PSP seeing background level 期待 S/N=10限界等級 導

S/N=10 限界等級(M10) background level (BG) 相関

M10 = k BG^1.5

seeing shape (SH : FWHM = 3.13*SH-0.46) 相関

seeing background

低 感度 (当 前 )

PSP=SH*BG^0.29 S/N=10 限界

等級 indicator

PSP 値 元 fct2

sensitivity quality parameter

計算  要求 満 可能性



background  level 変化
雲 来 例



• Cnoise(4)

OH glow 急激 変化

background level 期待 noise 実際 noise 比較

flag

Cnoise(4) airglow quality factor, fct5 決

Cnoise(4) < 4.5 : fct = 1.0

Cnoise(4) > 4.5 : fct = 0.1

• jump counter

frame background 隣 frame background 平均

0.5 x root-sum-squared noise 分以上違 sky level

急激 変化

airglow 変化 雲 電気系 異常

• QA 段階 流星 人工衛星 1 出
取 除

QA係 人 本当 transient 取 除 事
得 見 調 幸運 変 残 物 少



• Seeing
high quality 条件 seeing 程度小 星 丸 pipeline自体
seeing 変化 早 seeing測定 追 重要

• overall seeing : seeing J 一番悪 seeing shape quality factor, fct3

J seeing shape 最大 1.3以上(3.61 ) 平均 1.25以上 fct3=0.1

• PSF elongation : 丸  a second image moment ratio 測

丸 1 0.81 下回 最終的 grade(後述) 1下

• Tracking of seeing variations : 900 長 以上 seeing 追
場合 untracked seeing quality factor, fct4=0.1



• Astrometry

• overlap frame間 astrometric solution 比較 違

• Global astrometry : Tycho catalog 比較

• R1 R2-R1

• distortion  : USNO-A 比較

• Scientific Diagnostics : astrophysical 観点

• Color-color color-magnitude図 銀緯 dwarf
giant locus 比較 変

• color detector x- y- 位置 相関

• Color-color color-magnitude図 R1 星 色 等級

• Miscellaneous Diagnostics
• 小惑星 flag

• the final process the preliminary process 違

差 生 把握



• Final Quality Scoring

• 上記 quality 総計

• grade = 10 * min(fct1, fct2, fct3, fct4, fct5) 


